






 

3.  Определение частоты запуска, разрядности и быстродействия аналого-

цифрового преобразователя измерительных каналов ИИС и ИУС. 

4. Выбор частоты обновления входной информации и построение 

алгоритма опроса ИИС и ИУС. 

5. Обоснование основных требований к устройству обработки 

информации ИИС и ИУС. 

6. Методика решения задачи анализа статической точности 

измерительных каналов ИИС и ИУС. 

7.  Анализ статической точности измерительных каналов ИИС и ИУС при 

типовых соединениях элементов. 

8.  Методика параметрического синтеза измерительных каналов ИИС и 

ИУС по критерию статической точности. 

9.  Решение задачи параметрического синтеза измерительных каналов 

ИИС и ИУС по критерию статической точности при типовых соединениях 

элементов. 

10. Методика анализа собственной динамической погрешности 

измерительных каналов ИИС и ИУС при детерминированном воздействии. 

11.  Методика решения задачи минимизации собственной  динамической 

погрешности измерительных каналов ИИС и ИУС. 

12.  Методика решения задачи минимизации длительности переходного 

процесса в измерительной системе второго порядка. 

13. Методика решения задачи максимизации ширины полосы 

пропускания частот в измерительной системе второго порядка. 

14.  Модели измерительных каналов ИИС и ИУС при случайных 

воздействиях. Гауссовы случайные сигналы и процессы. 

15. Преобразование Гауссова случайного сигнала линейной 

динамической системой. 

16.  Методика анализа динамической точности измерительных каналов 

ИИС  и ИУС  при случайных воздействиях. 

17.  Методика параметрического синтеза измерительных каналов ИИС  и  

ИУС  по критерию динамической точности при случайных воздействиях. 

18.  Методика синтеза оптимального линейного фильтра Винера, решение 

задачи во временной области. 

19.  Методика синтеза оптимального линейного фильтра Винера, решение 

задачи в частотной области. 

20.  Методика оптимизации параметров измерительных каналов ИИС  и 

ИУС   по комплексному критерию. 
 

Раздел 2. Сложные и многомерные информационно-измерительные и 

управляющие системы 

1. Метод пространства состояния. 

2. Использование метода пространства состояний для описания сложных 

измерительных и управляющих систем. 

3. Методы перехода к уравнениям пространства состояний. 




